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INFORMAZIONI PERSONALI 

 
Nome  [DISTANTE, COSIMO] 

Istituto di Scienze Applicate e Sistemi Intelligenti  
“ScienceApp" 
Consiglio Nazionale delle Ricerche 
c/o Dhitech Campus Universitario Ecotekne 
via Monteroni sn 73100 Lecce, Italy 
Tel. +39 0832 1975300 
Mobile +39 347 6413422 
 
NATO A FRANCAVILLA FONTANA BR IL 20/02/1970 
Matricola CNR 8764  
 
H index 27  (Fonte Google Scholar) 
 

Pagina web  http://people.isasi.cnr.it/~c.distante/ 
ESPERIENZA LAVORATIVA 

  
• Date (da – a)   [dal 2015 - presente] 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

 Consiglio Nazionale delle Ricerche, Piazzale Aldo Moro 7, 00185 Roma 
Istituto di Scienze Applicate e Sistemi Intelligenti 

• Tipo di azienda o settore  Ente Pubblico di Ricerca 
• Tipo di impiego  Ricercatore 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Responsabile Delegato della Sede Secondaria di Lecce  
Responsabile Scientifico di svariati progetti di Ricerca, Gestione della Sede 
Secondaria, Responsabile del gruppo di Ricerca in Computer vision e Pattern 
Recognition, Responsabile del nodo di Lecce del Gruppo nazionale CVPL (ex GIRPR) 

• Date (da – a)   [da Febbraio 2020 – febbraio 2023] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Fondazione ITS Aerospazio 

• Tipo di azienda o settore  Fondazione 
• Tipo di impiego  Membro Comitato Tecnico Scientifico  

   
• Date (da – a)   [da 30/06/2020 – presente] 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

 Università del Salento 

• Tipo di azienda o settore  Master di secondo livello 
• Tipo di impiego  Membro Comitato Scientifico  

  Delibera del Consiglio di Amministrazione n. 111 del 30/06/2020, con la quale è stata 
approvata l’istituzione dei seguenti Master di competenza del Dipartimento di 
Ingegneria dell’Innovazione: 

Cosimo Distante
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• Master di II livello in “Applied Data Science” – Direttore Prof. Massimo Cafaro (nuova 
  istituzione); 

• Date (da – a)   [da Settembre  2019 - presente] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Università del Salento, Facoltà di Ingegneria via Monteroni 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore  Università 
• Tipo di impiego  Professore Incaricato (cdl Computer Engineering) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Computer Vision (s.s.d. Ing/Inf-03 Laurea Magistrale in Computer 
Engineering 9CFU) 

• Date (da – a)   [da Dicembre 2018- presente] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Gankyil srl, via delle Milizie 34 00192 Roma 

 
• Tipo di azienda o settore  SRL, Organismo di Ricerca  

• Tipo di impiego  Presidente Comitato Scientifico 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Ricerca e Sviluppo nel settore dell’Intelligenza Artificiale 

• Date (da – a)   [da Giugno 2016- giugno 2017] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Reco 3.26 Ltd 10-18 Union Street, London UK, SE1 1SZ 

 
• Tipo di azienda o settore  Startup  www.reco326.com 

• Tipo di impiego  Chief Scientific Officer 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Responsabile Laboratorio di ricerca congiunto CNR-Leonardo-Reco3.26. Sviluppo di 

prodotto di face recognition “in the wild”. Obbiettivo del laboratorio è sviluppare sistemi 
di biometria facciale mediante tecniche di deep learning per la rilevazione e 
identificazione automatica di volti acquisiti in modalità non cooperativa ed in ambienti 
“unconstrained” (in the wild) in contesto di videosorveglianza. Sicurezza dei confini. 

• Date (da – a)   [dal 2012- al 2015] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Taggalo srl 

 
• Tipo di azienda o settore  Spinoff del CNR 

• Tipo di impiego  Chief Technology Officer e Chief Scientific Officer 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Sviluppo di prodotto di proof-of.audience, un sistema di visione intelligente che analiza 

volti ed individua il loro genere, età ed etnia. Inoltre il sistema misura il tempo di 
attenzione verso un prodotto commerciale. Delibera cda CNR n.17/2012 Verb.200 del 
9/2/2012 

• Date (da – a)   [dal 2001- al 2009] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Consiglio Nazionale delle Ricerche, Piazzale Aldo Moro 7, 00185 Roma 

Istituto per la Microelettronica e Microsistemi 
• Tipo di azienda o settore  Ente Pubblico di Ricerca 

• Tipo di impiego  Ricercatore 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Fondatore e Responsabile del laboratorio di ricerca di Elaborazione segnali e Immagini 

SIPLAB .  
Attività di ricerca nel campo dell’Ingegneria dell’Informazione, in particolare: 
Elaborazione delle immagini, Intelligenza Artificiale e Pattern Recognition 

• Date (da – a)   [dal 2009- al 2015] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Consiglio Nazionale delle Ricerche, Piazzale Aldo Moro 7, 00185 Roma 

Istituto Nazionale di Ottica 
• Tipo di azienda o settore  Ente Pubblico di Ricerca 

• Tipo di impiego  Ricercatore 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Responsabile della Commessa “Dispositivi Ottici e metodologie ICT per Applicazioni 

industriali”.  
Attività di ricerca nel campo dell’Ingegneria dell’Informazione, in particolare: 
Elaborazione delle immagini, Intelligenza Artificiale e Pattern Recognition 

• Date (da – a)   [ dal 2008 - ] 
• Nome e indirizzo del datore  Ministero dello Sviluppo Economico, Roma 
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di lavoro 
• Tipo di azienda o settore  Ente Governativo 

• Tipo di impiego  Membro dell’Albo degli Esperti in Innovazione Tecnologia (rinnovo Elenco DD 
0006044.28-10-2016) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Valutazione progetti di Ricerca industriale 

• Date (da – a)   [2/2/2012 - presente] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Ministero dell’Istruzione Università e Ricerca, Roma 

• Tipo di azienda o settore  Ente Governativo 
• Tipo di impiego  Membro dell’Albo degli Esperti FAR DD 79/2010/Ric 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Valutazione progetti di Ricerca scientifica 

• Date (da – a)   [ dal 2012 - presente] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Università del Salento, Facoltà di Ingegneria via Monteroni 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore  Università 
• Tipo di impiego  Professore Incaricato (cdl Computer Engineering) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Image Processing (s.s.d. Ing/Inf-03 Laurea Magistrale in Computer 
Engineering 9CFU) 

• Date (da – a)   [ dal 2006 al 2012] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Università del Salento, Facoltà di Ingegneria via Monteroni 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore  Università 
• Tipo di impiego  Professore Incaricato (cdl Ingegneria dell’Informazione) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Teoria e Tecniche del Riconoscimento (s.s.d. Ing/Inf-03 specialistica in 
Informatica, Elettronica e Telecomunicazioni) 

• Date (da – a)   [ 2005-2006 ] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Università di Lecce, Facoltà di Ingegneria via Monteroni 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore  Università 
• Tipo di impiego  Professore Incaricato (s.s.d. ing/inf-05 cdl Ingegneria dell’Informazione) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Elaborazione dell’Immagine – Ingegneria dell’Informazione primo livello 

• Date (da – a)   [ 2003-2004 ] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Università di Lecce, Facoltà di Ingegneria via Monteroni 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore  Università 
• Tipo di impiego  Professore Incaricato (cdl Ingegneria Informatica) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Teoria e Tecniche di Elaborazione dell’Immagine (s.s.d. K05A V.O.) 

• Date (da – a)   [ 4/9/2004-3/11/2004 ] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Consiglio Nazionale delle Ricerche piazzale A. Moro  7 00185 Roma 

• Tipo di azienda o settore  Ente di Ricerca 
• Tipo di impiego  Borsa di studio CNR-NATO 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Attività di Ricerca in Signal processing per sensori di gas presso il dipartimento DIAS-
UMIST Manchester UK sotto  la supervisione del Prof. K. Persaud. 

• Date (da – a)   [ 28/2/2008 - presente ] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Agenzia Regionale per la Tecnologia e l’Innovazione (ARTI – Regione Puglia) 

• Tipo di azienda o settore  Ente pubblico 
• Tipo di impiego  Membro Albo degli Esperti di cui al Bollettino Ufficiale della Regione Puglia n. 33 del 

28 febbraio 2008 
• Principali mansioni e  Valutazione progetti di Ricerca industriale 
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responsabilità 
• Date (da – a)   [ 19/9/2001-18/12/2001 ] 

• Nome e indirizzo del datore 
di lavoro 

 Dipartimento di Ingegneria dell'Innovazione dell'Università del Salento, Lecce via 
Arnesano 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore   
• Tipo di impiego  Collaborazione scientifica coordinata e continuativa 19/9/2001 prot.1634 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Ricercatore in elaborazione dell’immagine 

• Date (da – a)   [ 19/3/2001-18/9/2001 ] 
• Nome e indirizzo del datore 

di lavoro 
 Dipartimento di Ingegneria dell'Innovazione dell'Università del Salento, Lecce via 

Arnesano 73100 Lecce 
• Tipo di azienda o settore   

• Tipo di impiego  Collaborazione scientifica coordinata e continuativa 9/3/2001 prot.498 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Ricercatore in elaborazione dell’immagine 

• Date (da – a)   [1997-2000] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Università di Lecce, Facoltà di Ingegneria via Arnesano 73100 Lecce 

• Tipo di azienda o settore   
• Tipo di impiego  Dottorando 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Dottorato di Ricerca XIII Ciclo in Ingegneria dei Materiali 

• Date (da – a)   [1998-1999] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Università del Massachusetts, Computer Science Department 01003 Amherst MA, 

USA  
• Tipo di azienda o settore  Università 

• Tipo di impiego  Teaching Assistant del Prof. Victor Lesser. Documento di incarico GFAF n.22625 del 
9/8/1998  University of Massachusetts 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

 Corso di Intelligenza Artificiale 683 del Master in Scienze 

• Date (da – a)   [12/1/1998-19/7/1999] 
• Nome e indirizzo del 

datore di lavoro 
 Università del Massachusetts, Computer Science Department 01003 Amherst MA, 

USA  
• Tipo di azienda o settore  Università 

• Tipo di impiego  Visiting Researcher 
• Principali mansioni e 

responsabilità 
 Research Scholar sotto la supervisione del Prof. Andrew Barto e del Prof. Roderic 

Grupen nell'ambito dell'attività di ricerca in Robotics and Machine Learning. Documenti 
del United States Information Agency Exchange Visitor Program Services E455260 del 
12/12/1997 e F347218 del 17/3/1999  
 

 
ISTRUZIONE E FORMAZIONE 

 
• Date (da – a)  [21/3/1997 ] 

• Nome e tipo di istituto di istruzione 
o formazione 

 Università degli studi di Bari  

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello studio 

 Laurea in Scienze dell’Informazione: Tesi in Robotica, Pattern Recognition: 
“Apprendimento con rinforzo di comportamenti reattivi in robotica” 

• Qualifica conseguita  Dottore 
• Livello nella classificazione 

nazionale (se pertinente) 
  

• Date (da – a)  [23 Febbraio 2001] 
• Nome e tipo di istituto di istruzione 

o formazione 
 Università degli Studi di Lecce, Dottorato di Ricerca XIIII Ciclo in Ingegneria dei 

Materiali 
• Principali materie / abilità  Robotica, Visione Artificiale, Pattern Recognition 
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professionali oggetto dello studio 
• Qualifica conseguita  Dottore di Ricerca 

• Livello nella classificazione 
nazionale (se pertinente) 

  

• Date (da – a)  [9/2/2000-12/2/2000] 
• Nome e tipo di istituto di istruzione 

o formazione 
 Associazione Italiana Sensori e Microsistemi (AISEM) 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello studio 

 Elaborazione del Segnale, Sensori 

• Qualifica conseguita   
• Livello nella classificazione 

nazionale (se pertinente) 
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CAPACITÀ E COMPETENZE 
PERSONALI 

Acquisite nel corso della vita e della 
carriera ma non necessariamente 

riconosciute da certificati e diplomi 
ufficiali. 

 
MADRELINGUA  [ italiano ] 

 
ALTRE LINGUA 

 

  [inglese ] 
• Capacità di lettura  [buono] 

• Capacità di scrittura  [buono ] 
• Capacità di espressione orale  [buono] 

 
CAPACITÀ E COMPETENZE 

RELAZIONALI 
Vivere e lavorare con altre persone, in 

ambiente multiculturale, occupando 
posti in cui la comunicazione è 

importante e in situazioni in cui è 
essenziale lavorare in squadra (ad es. 

cultura e sport), ecc. 

 [ Buona acquisizione di competenze interculturali sia nel campo scientifico che nel 
personale. In campo scientifico tali competenze sono state acquisite lavorando a 
stretto contatto con persone straniere di altra cultura e religione come ad esempio 
durante il periodo di lavoro presso il laboratorio di robotica e Reti Neurali del 
dipartimento di Computer Science dell’Università del Massachusetts e durante gli 
stage presso il laboratorio Sensori del DIAS Umist UK. In campo personale tali 
competenze sono state acquisite nello sport, prevalentemente sport agonistico di 
squadra quali il basket e la vela.] 

 
CAPACITÀ E 

COMPETENZE 
ORGANIZZATIVE   

 

 • General Chair ICIAP 2021 Int. Conference on Image Analysis and Processing, Lecce, Italy 13-17 
Sept. 2021 

• Program Committee member, 3rd Human Activity Detection in Multi-Camera, Continuous, Long-
Duration Video (HADCV'21) Workshop @WACV2021 https://actev.nist.gov/workshop/hadcv21 

• Membro del Comitato scientifico e organizzatore workshop satellite di ICPR 2020: DEEPRETAIL 
Deep Understanding of Shopper Behaviours and Interactions in intelligent retail environment. 
https://deepretail.dii.univpm.it 

• Program committee member ROBOVIS 2020, Int. conference on Robotics, Computer Vision and 
Intelligent Systems,Budapest, Hungary 4-6 November 2020 

• General Chair IEEE AVSS 2020 Int. Conference on Advanced Video and Signal Based 
Surveillance, Washinghton DC USA September 22-25 2020 

• TPC Int. workshop on Deep Learning in Activity Monitoring (DLAM) in conjunction with IEEE AVSS 
2019 Taipei 

• Organizzatore del workshop Deep Understanding of Shopper Behaviours and Interactions in 
intelligent retail environment @ ICIAP2019 Trento. Organizers: Sebastiano Battiato, Giovanni 
Marina Farinella - Università di Catania, Italy; Cosimo Distante - ISASI CNR, Italy; Luigi Di Stefano - 
Università di Bologna, Italy; Anette Wolfrath - GFK, Germany; Massimo De Benedictis - IPSOS, 
France; Marina Paolanti, Emanuele Frontoni, Primo Zingaretti - Università Politecnica delle Marche, 
Italy 

• Program Committee member, 2nd Human Activity Detection in Multi-Camera, Continuous, Long-
Duration Video (HADCV'20) Workshop @WACV2020 https://actev.nist.gov/workshop/hadcv20 

• Program Committee member SPIE Multimodal Sensing and Artificial Intelligence: Technologies and 
Applications Munich, Germany 24 - 27 June 2019 

• Workshop Chair IEEE AVSS 2019 Int. Conference on Advanced Video and Signal Based 
Surveillance Sept. 18-21 2019 Taipei TW www.avss2019.org  

• IPC member IAV 2019 - 10th IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles in Gdansk, 
Poland dal 3-07-2019 al 05-07-2019 

• Program Committee 9th IEEE International Conference on Big Knowledge  
November 17-18, 2018  http://icbk2018.bigke.org 

• Special Issue Editor "Emerging IoT Technologies for Smart Environments" MDPI Sensors ISSN 
1424-8220, chiusa il 31 December 2019 

• Special Issue Editor "Advanced Surveillance based on Deep Learning" MDPI Journal of Imaging 
ISSN (ISSN 2313-433X), chiusa il 28 Febbraio 2019 
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• Program Committee The Third International Conference on Applications and Systems of Visual 
Paradigms VISUAL 2018 June 24, 2018 to June 28, 2018 - Venice, Italy 

• Program committe member 13th International Symposium on Computer Vision Luxor Resort and 
Casino, Las Vegas November 19-21, 20 2018 ISVC2018 http://www.isvc.net 

• Responsabile Delegato della sede secondaria di Lecce dell'Istituto di Scienze Applicate e Sistemi 
Intelligenti del CNR dal 06-11-2015 a oggi. Coordina il gruppo di ricerca con background in 
Computer Vision, Pattern Recognition e Robotica, con 4 unità di personale Ricercatore a Tempo 
indeterminato, 1 Tecnologo TD, 2 Ricercatori TD, un assegnista di ricerca, 2 dottorandi e svariati 
tesisti del corso di Image Processing della laurea Magistrale in Computer Engineering dell’Università 
del Salento di cui il sottoscritto è titolare della cattedra. 

• Responsabile del nodo di Lecce del Gruppo Italiano Ricercatori in Pattern Recognition GIRPR 
www.girpr.it  Scheda Unità: http://www.girpr.it/en/scheda-laboratorio/?idlab=22  

• Workshop Chair IEEE AVSS 2018 Int. Conference on Advanced Video and Signal Based 
Surveillance www.avss2018.org 

• Program Committee del XIII Workshop WVC on Computer Vision, 30 Ottobre - 1 Novembre 2017 
Natal Brasile. Comunicazione invito pervenuta il 25/3/2017 a mezzo email dal Prof. Luiz Marcos 
Garcia Gincalves, Universidade Federal do Rio Grande do Norte 

• Program Committee AI*CH 2017 The 11th Italian Workshop on Artificial Intelligence for Cultural 
Heritage, Bari Italy 14/11/2017 

• Guest Editor di MDPI Journal of Imaging, Special issue "Computer Vision and Pattern Recognition" 
http://www.mdpi.com/journal/jimaging/special_issues/pattern_recognition  

• General Chair IEEE AVSS 2017 Int. Conference on Advanced Video and Signal Based 
Surveillance, Lecce 27-29 Agosto 2017 www.avss2017.org  

• Industrial Chair ICIAP 2017 Int. Conference on Image Analysis and Processing 
http://www.iciap2017.com 11-15 Settembre 2017 Catania 

• General Chair del Workshop VAAM Video Analytics for Audience Measurements ICPR 2016 Int. 
Conference on Pattern Recognition, Cancùn Mexico 4 Dicembre 2016 http://vaam.isasi.cnr.it 

• General Chair conferenza ACIVS2016 Advanced Concepts for Intelligent Vision Systems 
http://acivs.org/acivs2016/, Lecce 24-27 Ottobre 2016 

• Da Febbraio 2016 coordinatore di un laboratorio di ricerca congiunto CNR-Parsec 3.26/Reco3.26 
per lo sviluppo di sistemi di visione in ambito security (face recognition “in the wild”). Al laboratorio si 
aggiunge la collaborazione con Leonardo Finmeccanica per trasferimento tecnologico delle 
soluzioni di face recognition “in the wild”. Il laboratorio ha permesso all’azienda Parsec3.26 di 
aggiudicarsi la gara SARI (Sistema Automatico di Riconoscimento Immagini) del Dipartimento di 
Pubblica Sicurezza del Ministero dell’Interno, di cui al decreto 600/C/PR/449/0000623/17 del 
30/1/2017. Il laboratorio congiunto assieme a Leonardo, Aeroporti di Puglia e Parsec3.26/Reco3.26 
avviano una sperimentazione presso l’aeroporto del Salento (Brindisi) per la rilevazione di volti 
sospetti in modalità “in the wild”. 

• Organizzatore International Workshop on Computer Vision IWCV2016 sito 
http://iwcv2016.isasi.cnr.it. Workshop di elevato livello scientifico in quanto ristretto ai massimi 
esperti di Computer Vision, della CVF foundation. Sponsorizzato da Facebook, Google, Intel, 
Amazon, MobilEye, Microsoft e KLA Tencor. 

• Managing guest editor dello special issue Video Analytics for Audience Measurements della 
rivista Pattern Recognition Letters, Elsevier  

• General Chair del Workshop VAAM Video Analytics for Audience Measurements IEEE Int. 
Conference on Multimedia & Expo 2015 3 Luglio 2015 

• Dal 2014 al 2015 Responsabile di Commessa “Dispositivi Ottici e metodologie ICT per le Sfide 
Sociali e Industriali”, in cui l’attività è imperniata nello sviluppo di nuovi modelli computazionali 
applicati in svariati contesti. In particolare, si studiano tecniche di image processing e di pattern 
recognition per il campo biomedico, l’interazione visuale nei Robot per utenza debole, biometria per 
misure di audience e security. La commessa comprende 4 ricercatori T.I. un tecnologo T.D., due 
amministrativi, un assegnista e 4 dottorandi. 

• General Chair del Workshop VAAM Video Analytics for Audience Measurements in Retail and 
Digital Signage. ICPR 2014 Workshop 24 Agosto 2014 

• Chair del Workshop AMMDS 2013 : Activity Monitoring by Multiple Distributed Sensing nell’ambito 
della conferenza IEEE AVSS Advanced Video and Signal Based Surveillance 27 Agosto 2013 
Cracovia. 

• Notification of Appointment of Technical TEAM Member NATO Ref. SET 199/5161 del 30/10/2013 
firmato da LtCol Dr. Giovanni Sembenini and Capt. Luigi Ottaviani (Min. Defense) National NATO 
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contact point. 
• Idoneità Concorso Primo Ricercatore bando 364.88 Posizione 17 su 80 
• Dal 2012 al 2015 è Vice Presidente di Taggalo s.r.l. (www.taggalo.co.uk) Società Spin-off del CNR 
• Membro Steering Committee e Responsabile attività signal processing per IMM-CNR nell'ambito del 

progetto EU INTAS-2001-0257 SmartSens Smart Sensors for Field Screening of Air Pollutants 
2001-2003 

• Responsabile laboratorio SIPLAB (Signal and Image processing lab.) dell’IMM-CNR Lecce in cui 
coordina l’attività di ricerca dell’Istituto sullo sviluppo di sistemi intelligenti di cui è tutor di diversi 
assegnisti di ricerca. Dal 2001 

• Membro del gruppo di Ricerca NATO System Electronics and Technology (SET) Panel SET-ET-075 
Exploratory Team on "Coordinated Distributed Mobile Sensors". NATO Research and Technology 
Organization's Activity RTO Prot. AC/323/SET-2012/0004 del 6/3/2012 firmato da Lt. Col. ITA AF 
Elio Vincitorio SET Panel Executive. 

• Membro del gruppo di Ricerca RTO-RTG NATO System Electronics and Technology (SET) Panel 
SET-ET-075 Exploratory Team on "Coordinated Distributed Mobile Sensors". NATO Research and 
Technology Organization's Activity RTO Prot. AC/323/SET-2012/0004 del 6/3/2012 firmato da Lt. 
Col. ITA AF Elio Vincitorio SET Panel Executive. 

 
BORSE DI 

STUDIO 
 • 6 Marzo 2003: Vincitore Borsa CNR-NATO bando n. 217.34 del 16/1/2002 per stage presso 

Università di Manchester presso il laboratorio del Prof. Krishna Persaud. Comunicazione del CNR 
Direttore Dip. Servizi Tecnici e di Supporto Servizio II – Concorsi e Borse di Studio del 6/3/2003 
prot. 006840 

• 13/3/1998 Vincitore Borsa di Studio INFN PQE2000 (bandon.6584/97). Lettera del Presidente INFN 
Prof. L. Maiani del 13/3/98 prot. 006317 

• 25/3/1998 Vincitore Borsa di Studio CNR bando n.201.15.10 del 17/4/97. Comunicazione del Dip. 
Del Personale Rep. II – Concorsi e Borse di Studio del 25/3/1998 prot. 020926 

 
PREMI E 

TRASFERIMENTO 
TECNOLOGICO 

 • Nel Luglio 2015 vince con la spin-off Taggalo il ChallengeUP, programma di accelerazione IoT 
congiunto di Cisco-Intel-Deutsche Telekom  14-07-2015. Comunicato stampa congiunto di Intel, 
Cisco e Deutsche Telekom del 14/7/2015 

• 13 febbraio 2014 Premio Lamark SMAU Bari per il socially assistive robot ad elevata capacità di 
interazione visuale nel trattamento del disordine dello spettro autistico nell’ambito del Progetto 
Saracen.  ResearchItaly 14/02/2014 

• Vincitore “Premio dei Premi” per l’Innovazione settore Università e Ricerca Pubblica, istituito dal 
Presidente del Consiglio dei Ministri presso la Fondazione Cotec, conferito il 12 Giugno 2012 dal 
Presidente del Senato della Repubblica, On. Renato Schifani. Invito a mezzo email ricevuto il 5 
Giugno 2012 dall’Ufficio Relazioni Esterne Servizio di Questura e del Cerimoniale Senato della 
Repubblica 

• Vincitore Premio Nazionale dell'Innovazione Working Capital TelecomItalia PNI Cube 2011. Progetto 
Seed "Taggalo". Il progetto si propone di sviluppare sistemi ottici per la rilevazione automatica di spot 
pubblicitari visualizzati su schermi diffusi, e rilevare automaticamente informazioni di audience 
mediante analisi di immagini. Comunicato stampa CNR del 18/11/2011 

• Vincitore Premio Migliore Comunicazione StartCup CNR-ilSole24Ore Genova 2011, Progetto 
"Taggalo". Il Sole 24 Ore di Marzio Bartoloni del 28 Ottobre 2011 

 
PROGETTI DI 

RICERCA 
 • Responsabile attività scientifica. [FIRB 2003-2006 RBNE019TMF: Microtecnologie per la 

Telepresenza Immersiva Virtuale. Studio di algoritmi per il riconoscimento automatico delle forme 
umane e loro comportamento mediante l’analisi di Immagini tempo-variante. dal 01-01-2003 al 01-
01-2006  

• Partecipante: Sistema di produzione filament winding di manufatti a geometria complessa 
caratterizzati da alte prestazioni funzionali ed alta affidabilità. Periodo 1999-2002. Università del 
Salento.  

• Partecipante: Progetto DAMA: Sistemi Innovativi per la produzione nell’industria agro-alimentare, 
finanziato dall’ENEA nell’ambito dei Fondi Strutturali. Periodo 2000-2001. 

• Coordinatore e Responsabile scientifico del progetto PON MERMEC 133K€- Gestione della 
sicurezza nella circolazione ferroviaria: metodologia e tecniche innovative per il monitoraggio e la 
diagnostica delle linee e dei rotabili 2003-2006. Prot. Miur 12853 dal 01-01-2003 al 01-01-2006  

• Coordinatore e Responsabile Scientifico Contratto di Ricerca privato con Data Service S.p.a. con 
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sede in Mantova, Via P.Verri 1, P.IVA 01483450209, nell'ambito del Progetto di Ricerca 2007 
Document Acquisition, Management and Archiving" (acronimo DAMA “provvedimento n° 6310 in 
data 13/06/07; dal 13-06-2007 al 13-01-2008  

• Coordinatore e Responsabile Scientifico del Progetto PON 2003-2006 prot.3088.90 730K€ 
“Realizzazione di un Database multimediale distribuito su rete Internet per la condivisione di risultati 
sperimentali, tra le diverse sezioni del Mezzogiorno dell’Istituto per la Microelettronica e 
Microsistemi del CNR” misura II azione C. d.d. Del 11/2/2003 PROT. N. 223/RIC dal 11-02-2003 al 
10-02-2006  

• Coordinatore e Responsabile Scientifico Progetto TepsDown 15K€: Integrazione processi 
Terapeutici Psico-Socio- Sanitari per tutela bambini Down e loro famiglie - TePS-Down finanziato 
dal Ministero della Salute e dalla Regione Puglia nell’ambito della ricerca finalizzata ex artt 12 e 12 
bis D.Lgs 502/92 e successive modifiche. 2006 CNR IMM prot. 354 del 2/10/2006 dal 02-10-2006 
al 01-01-2007  

• Responsabile scientifico e membro del coordinamento del Progetto Integrato EU Call IST2.4.2. 
Netcarity 13M€: A NETworked multisensor system for elderly people: health CAre, safety and 
secuRITY in home environment. (2006) Cordis Ref. 045508 dal 17-02-2007 al 16-02-2010  

• 2005-2008 Network Europeo of Excellence GOSPEL “General Olfaction and Sensing Project at a 
European Level”. Membro del raggruppamento di signal processing. IST-507610 

• Coordinatore e Resp scientifico Progetto PON01_00980 Baitah: ”Methodology and Instruments of 
Building Automation and Information” di cui al decreto di Ammissione al finanziamento Prot. N. 
680/Ric del 14/10/2011, finanziato Ministero dell’Istruzione dell’Università e della Ricerca nell’ambito 
del Programma Operativo Nazionale Ricerca e Competitività 2007-2013 per le Regioni della 
Convergenza (“PON R&C”) - Decreto Direttoriale del 18 gennaio 2010 n. 01/Ric. 301K€ dal 14-10-
2011 al 31-12-2015  

• Coordinatore e Responsabile del Contratto per Attività di Ricerca: ACTIVA Apparecchiatura per 
acquisizione calcolo network vascolare prot. INO-CNR 10227 del 20/11/2012. Dip. Ginecologia, 
Ostetricia e Neonatologia Univ. Degli Studi di Bari €16.940 dal 20-11-2012 al 20-01-2013  

• Coordinatore e Responsabile scientifico per Taggalo srl (spinoff CNR) CLUSTER DI INNOVAZIONE 
SOCIALE MEDIANTE PIATTAFORMA NANOTECNOLOGICA CROSS-DISCIPLINARE PER IL 
MONITORAGGIO AMBIENTALE E L’HEALTHCARE SOCIAL-NANO D.D. n. 436 del 13 marzo 2013 
– Presentazione di progetti per il sostegno di Start Up - MIUR PAC02L3_00087, 600K€ dal 13-03-
2013 al 28-02-2016  

• Membro del GE Lecce (Gruppo di Elettronica) dal 2004 
• Membro del gruppo di Ricerca RTO-RTG NATO System Electronics and Technology (SET) Panel 

SET-199 on "Coordinated Distributed Mobile Sensors". NATO Research and Technology 
Organization's Activity RTO Prot. AC/323/SET-2012/0004 del 6/3/2012 firmato da Lt. Col. ITA AF 
Elio Vincitorio SET Panel Executive. 

• Coordinatore e Responsabile dell’attività conto terzi proveniente PON04a3_00201 Saracen (Socially 
assistive robot for Autistic children Education, PON Smart Cities and Communities and Social 
Innovation) 292K€. dal 16-10-2013 al 16-04-2015, prot CNR INO n.8048 del 12/09/2013. Importo € 
292.000 

• Coordinatore  e Responsabile Scientifico progetto DFM.AD001.131 FCRP progetto finanziato dalla 
Fondazione Cassa di Risparmio di Puglia di cui al Bando 2014 “ricerca scientifica e tecnologica” 
emanato il 10 Settembre 2014, per il Progetto “Studio di meccanismi di stimolazione dell’interazione 
sociale nel disordine dello spettro autistico tramite robot umanoide assistivo” dal 23/07/2015 al 
22/07/2017 35.000€ 

• Coordinatore progetto industriale azienda Supermonte srl: "DFM.AD001.031 / AWIS - Automatic 
welding Inspection system" per lo sviluppo di una macchina di visione per il controllo di qualità non 
distruttivo di Keg. 2015-2016 14.000€ GAE PSAWIS. Prot CNR-ISASI 0002492 del 17/12/2015 

• Coordinatore del progetto FACE-SURVEY 2015 GAE PSINGENI industrial project from Parsec s.r.l. 
for security algorithms related to biometrics and Internet of Thing smart objects 115K€. 2015-2016 
prot. CNR-ISASI 0000799 del 29/4/2015 dal 29-04-2015 al 09-04-2016  

• Coordinatore e Resp. Scientifico Progetto MUSA – Metodologie Ubiquitarie di inclusione Sociale 
per l’Autismo Regione Puglia Cluster Tecnologici regionali per l'Innovazione Cod. VZC4TI4 D.D. 
505 del 18/11/2015 478K€. 2015-2017 GAE PSMUSA dal 16-12-2015 al 23-09-2017  

• Coordinatore e Responsabile del progetto di ricerca industriale azienda Visi Made Consulting srl: 
stima delle performance del sistema di Biometria facciale sviluppato dal CNR-ISASI. 15.000€ 2016 
CNR- ISASI n. 2212 del 09/09/2016; dal 09-09-2016 al 31-12-2016  
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• Resp. Scientifico Progetto Chronic Patient Monitoring (CHROMO) - Importo ammesso per l'Unità di 
ricerca € 137.762,26 cod.progetto TLMS750 DETERMINAZIONE DEL DIRIGENTE SEZIONE 
RICERCA INNOVAZIONE E CAPACITA’ ISTITUZIONALE 23 ottobre 2017, n. 127 POR Puglia 
FESR - FSE 2014-2020 - Fondo Europeo Sviluppo Regionale - Asse I “Ricerca, sviluppo tecno- 
logico e innovazione” – Azione 1.4 “Promozione di nuovi merca per l’innovazione” – Avviso pubblico 
“Innolabs” - approvato con A.D. n. 13 del 08/02/2017, A.D. n. 37 del 28/03/2017 e A.D. n. 43 del 
10/04/2017 

• Resp. Scientifico Progetto “INnovazione tecnologica per valorizzare i Servizi Turistici erogati in 
Ambito culturale e migliorarNe l’accessibiliTà (INSTANT)” cod. progetto TMCL6S7 Finanziamento per 
l'unità di ricerca € 72.314,88 DETERMINAZIONE DEL DIRIGENTE SEZIONE RICERCA 
INNOVAZIONE E CAPACITA’ ISTITUZIONALE 23 ottobre 2017, n. 127 POR Puglia FESR - FSE 
2014-2020 - Fondo Europeo Sviluppo Regionale - Asse I “Ricerca, sviluppo tecno- logico e 
innovazione” – Azione 1.4 “Promozione di nuovi merca per l’innovazione” – Avviso pubblico 
“Innolabs” - approvato con A.D. n. 13 del 08/02/2017, A.D. n. 37 del 28/03/2017 e A.D. n. 43 del 
10/04/2017 

• Resp. Scientifico Progetto HINT Healthcare INtegration in Telemedicine. Finanziamento Unità di 
ricerca 116.000€ DETERMINAZIONE DEL DIRIGENTE SEZIONE RICERCA INNOVAZIONE E 
CAPACITA’ ISTITUZIONALE 16 ottobre 2017, n. 124 POR Puglia FESR - FSE 2014-2020. Fondo 
Europeo Sviluppo Regionale. Azione 1.6 – Avviso pubblico “InnoNetwork” approvato con A.D. n.498 
del 19/12/2016 e A.D. n.16 del 23/02/2017. Approvazione della graduatoria definitiva 

• Contratto di Ricerca tra il CNR ISASI e Leonardo - Società per azioni, Divisione Sistemi per la 
Sicurezza e le Informazioni - prot. CNR-ISASI n. 1774 del 14/09/2017 per attività di ricerca legata alla 
face verification con metodologie di deep learning. Costo di 40.000 € oltre IVA 

• Responsabile scientifico del Laboratorio congiunto Infotel e CNR ISASI nel settore della Salute 
siglato in data 20/10/2017 prot. CNR-ISASI n.2123. Il laboratorio nasce dal contratto di programma 
della regione Puglia “Human Life cycle Management” cod. J0JPUD5, capofila Dedalus spa con infotel 
srl Taranto partner della cordata (DGR n.602 il 2/5/2017). L’obbiettivo del laboratorio è quello di 
sviluppare metodologie di intelligenza artificiale per il settore della Salute: diagnostica per immagini, 
analisi di segnali fisiologici.  

• Responsabile scientifico Contratto di stipula tra il CNR-ISASI e la ESIM s.r.l. Protocollo CNR ISASI 
Numero: 0000099 del 24/01/2019. L'attività del contratto è rappresentata dalla progettazione di un 
sistema di ispezione tridimensionale del Pantografo ferroviario e conseguente realizzazione di un 
prototipo funzionante. Il progetto rientra nell’ambito del progetto di innovazione presentato su bando 
competitivo a sportello Regione Puglia PIA codice progetto agevolato TOH3HX6. Fionanziamento 
CNR-ISASI €150.000 

• ARS01_01183, avente titolo “SIRIMAP – Sistemi di Rilevamento dell’Inquinamento Marino da 
Plastiche e Successivo Recupero-Riciclo responsabile unità di ricerca OR2 Sviluppo piattaforma di 
prossimità (UAV) per mappatura meso/microplastiche € 293.475,00 

• Coordinatore progetto “ENabling technologies for Defence and mOnitoring of the foRests - ENDOR” 
Sportello “Agrifood” DM 5/3/2018 – Fondo Crescita Sostenibile – POS. n. 54, DM 20/12/2019. Totale 
Progetto € 2.854.088,00 

 
 

INSEGNAMENTO  • Incarico di Docenza per il corso avanzato di "Pattern Recognition by means of SOM and ART neural 
networks" nell'ambito dell'International School on Gas Sensor del network di eccellenza NOSE, 
Santa Cesarea Terme LE, 28 maggio-2 giugno 2001 dal 28-05-2001 al 02-06-2001. Conferito a 
mezzo lettera dal Direttore della Scuola Dr. Pietro Siciliano  in data 17/2/2001 

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecnica di Elaborazione dell'Immagine” K05-A del 
Corso di Laurea in Ingegneria Informatica V.O. a.a.2003/2004 Università del Salento. Conferito in 
Lecce 15/9/2003 prot. 3702 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. D. Laforgia. dal 15-09-2003 al 
14-09-2004  

• Docente a contratto Insegnamento di “Elaborazione delle Immagini” ing-inf/05 del Corso di Laurea in 
Ingegneria dell'Informazione a.a.2004/2005 Università del Salento. Conferito in Lecce 6/7/2004 prot. 
2237 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. D. Laforgia. dal 06-07-2004 al 05-07-2005  

• 21-29 Maggio 2005 Ustron Polonia, Invited expert teacher  Scuola del Network Europeo di 
eccellenza GOSPEL per la lezione intitolata “Pattern Recognition”, invito a mezzo email e 
certificazione del Prof. Jacek Szuber responsabile del Gospel Training Centre e Scuola GOSPEL 
sottoscritta in data 30 maggio 2005. 

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria delle Telecomunicazioni a.a.2006/2007 Università del Salento. 
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Conferito in Lecce 2/10/2006 prot. 3144 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. D. Laforgia. dal 
02-10-2006 al 01-10-2007  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria delle Telecomunicazioni a.a.2007/2008 Università del Salento. 
Conferito in Lecce 13/7/2007 prot. 1906 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. D. Laforgia. dal 
13-07-2007 al 12-07-2008  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria delle Telecomunicazioni a.a.2008/2009 Università del Salento. 
Conferito in Lecce 23/7/2008 prot. 2239 Class. VII/4.3 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. Ing. 
V. Dattoma. dal 23-07-2008 al 22-07-2009  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica, a.a.2008/2009 Università del Salento. Conferito in 
Lecce 25/9/2008 prot. 2982 Class. VII/4.3 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. Ing. V. 
Dattoma. dal 25-09-2008 al 24-09-2009  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria delle Telecomunicazioni Or. Apparati e Sistemi, a.a.2009/2010 
Università del Salento. Conferito in Lecce 8/10/2009 prot. 3147 Class. VII/4.1 Preside della Facoltà 
di Ingegneria Prof. Ing. V. Dattoma. dal 08-10-2009 al 07-10-2010  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria delle Telecomunicazioni a.a.2010/2011 Università del Salento. 
Conferito in Lecce 25/6/2010 prot. 2313 Class. VII/4.1 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. Ing. 
V. Dattoma. dal 25-06-2010 al 24-06-2011  

• Docente a contratto Insegnamento di “Teoria e Tecniche del Riconoscimento” ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria delle Telecomunicazioni a.a.2011/2012 Università del Salento. 
Conferito in Lecce 29/9/2011 prot. 3879 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. Ing. V. 
Dattoma. dal 29-09-2011 al 28-09-2012  

• Docente a contratto Insegnamento di “Elaborazione delle Immagini” 9CFU ing-inf/03 del Corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica a.a.2011/2012 Università del Salento. Conferito in 
Lecce 29/9/2011 prot. 3836 Class VII/4.1 Preside della Facoltà di Ingegneria Prof. Ing. V. 
Dattoma. dal 29-09-2011 al 28-09-2012  

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2012/2013 Università del Salento. Affidamento Incarico 
Conferito in Lecce 2/10/2012 prot. 3181 Class VII/4.1 Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione 
Prof. Ing. G. Ghiani. dal 02-10-2012 al 01-10-2013  

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2013/2014 Università del Salento. Rinnovo Contratto 
Conferito in Lecce 31/7/2013 prot. 2456 Class VII/4.9 Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione 
Prof. Ing. G. Ghiani. dal 31-07-2013 al 30-07-2014  

• Incarico di insegnamento per il corso di Image Processing nell'ambito del corso internazionale 
"Erasmus Intensive Programme": "Advanced methods in machine learning and signal processing", 
organizzato dall'Università del Salento dal 21-07-2014 al 08-08-2014  

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2014/2015 Università del Salento. Rinnovo Contratto 
Conferito in Lecce 29/9/2014 prot. 3131 Class VII/4.9 Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione 
Prof. Ing. G. Ficarella dal 29-09-2014 al 28-09-2015  

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2015/2016 Università del Salento. Rinnovo Contratto 
Conferito in Lecce 17/9/2015 prot. 3672 Class VII/4.I Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione Prof. 
Ing. G. Ficarella dal 18-09-2015 al 17-09-2016  

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2016/2017 Università del Salento. Contratto Conferito in 
Lecce 22/9/2016 prot. 2797 Class VII/I.I9 Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione Prof. Giuseppe 
Grassi  dal 22-09-2016 

• Keynote speaker International School on Computational Microscopy, Label free and quantitative 
phase imaging techniques, 5-8 Settembre 2017 Amalfi Italy 

• Keynote speaker al XIII Workshop on Computer Vision WVC 2017, October, 30 to November, 1st. 
Natal, Brasil. Invito ricevuto a mezzo email il 25/3/2017 dal Prof. Luiz Marcos Garcia Goncalves, 



 

_____________________________________________________________________ 
Distante Cosimo CF: DSTCSM70B20D761H 

12 

Universidade Federal do Rio Grande do Norte 
• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 

Magistrale in Computer Engineering a.a.2017/2018 Università del Salento. Contratto Conferito in 
Lecce 21/2/2018 prot. 28840 Class VII/I.192 Direttore Dip. Ingegneria dell’Innovazione Prof. 
Giuseppe Grassi   

• Docente a contratto Insegnamento di “Image Processing” 9CFU ing-inf/03 del Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering a.a.2017/2018 Università del Salento. Contratto Conferito in 
Lecce il 22/1/2019 nr. protocollo 6977 incarico del 22/01/2019 firmato dal Direttore Dipartimento 
Ingegneria dell’Innovazione Prof. Giuseppe Grassi 

• Docente a contratto Insegnamento di “Computer Vision” 9CFU ing-inf/03 Corso di Laurea 
Magistrale in Computer Engineering A.A. 2019-2020, nr. protocollo 156678 incarico del 
18/09/2019 firmato dal Direttore Dipartimento Ingegneria dell’Innovazione Prof. Antonio 
Ficarella 

• Relazione su invito dal titolo “AI techniques for the diagnosis of skin diseases”. Big-Data Radiomics 
& Artificial Intelligence in Healthcare 2nd edition 13-14 dicembre 2019 Reggio Emilia, Scuola 
Superiore di Fisica in Medicina “Piero Caldirola”, organizzata dall’Associazione Italiana di Fisica 
Medica AIFM, invito ricevuto dal responsabile scientifico del simposio dott. Mauro Iori il 16 agosto 
2019.  

 
COMPONENTE 

COMMISSIONI DI 
LAUREA – 

FACOLTÀ DI 
INGEGNERIA 

UNIVERSITÀ DEL 
SALENTO 

 • 13/12/2004 Laurea in Ingegneria Informatica V.O. Università di Lecce Numero protocollo e data 
nomina non reperibili 

• 15/12/2004 Laurea di primo livello in Ingegneria dell'Informazione (Rocca) Nomina del 7/12/2004 del 
Preside della Facoltà di Ingegneria Università del Salento prot.2890 

• 12/7/2005 Laurea in Ingegneria Informatica V.O.  (Gentile) Nomina del 4/7/2005 del Preside della 
Facoltà di Ingegneria Università del Salento prot.2265 

• 26/4/2005 Laurea in Ingegneria Informatica V.O. (D’Introno) Nomina del 18/4/2005 del Preside della 
Facoltà di Ingegneria Università del Salento prot.1809 

• 24/10/2006 Laurea in Ingegneria Informatica V.O. Numero protocollo e data nomina non reperibili 
• 19/4/2006 Laurea in Ingegneria Informatica V.O. Numero protocollo e data nomina non reperibili 
• 21/2/2006 Laurea in Ingegneria Informatica V.O. (De  Bernart)Nomina del 14/2/2006 del Preside 

della Facoltà di Ingegneria Università del Salento prot.281 
• componente commissione di Laurea in Ingegneria Informatica, Appello 17 Luglio 2007 Facoltà di 

Ingegneria, Università del Salento dal 17-07-2007 al 17-07-2007. Incarico del  Preside di Facoltà 
del 10/7/2007 prot. 1767 

• componente commissione di Laurea in Ingegneria Informatica, Appello 11 Dicembre 2007 Facoltà di 
Ingegneria, Università del Salento Incarico del Preside di Facoltà del 7/12/2007 prot 3250 

• dal 11-12-2007 al 11-12-2007 componente commissione di Laurea Specialistica - Area Ingegneria 
dell'Informazione, Appello 11 Dicembre 2007 Facoltà di Ingegneria, Università del Salento dal 11-
12-2007 al 11-12-2007  Incarico del Preside di Facoltà del 7/12/2007 prot 3251 

• componente commissione di Laurea Specialistica - Area Ingegneria dell'Informazione, Appello 12 
Dicembre 2007 Facoltà di Ingegneria, Università del Salento dal 12-12-2007 al 12-12-2007. 
Incarico del Preside di Facoltà del 7/12/2007 prot 3251 

• componente commissione di Laurea in Ingegneria Informatica, Appello 12 Dicembre 2007 Facoltà di 
Ingegneria, Università del Salento dal 12-12-2007 al 12-12-2007. Incarico del Preside di Facoltà del 
7/12/2007 prot 3250  

• componente commissione di Laurea in Ingegneria Informatica, Appello 19 Febbraio 2008 Facoltà di 
Ingegneria, Università del Salento dal 19-02-2008 al 19-02-2008 Incarico del Preside di Facoltà del 
8/2/2008 prot 366 

•  
 

CAPACITÀ E 
COMPETENZE 
SCIENTIFICHE 

. 

 [L’ATTIVITÀ DI RICERCA SI È PREVALENTEMENTE ORIENTATA ALLO SVILUPPO DI AGENTI INTELLIGENTI, IN 
GRADO DI APPRENDERE E DECIDERE SULLA BASE DI UNA SEQUENZA SENSORIALE PERCEPITA, IN CONTESTO 
DI ROBOTICA, NELL’ELABORAZIONE DEI SEGNALI E DELLE IMMAGINI.  
L’ATTIVITÀ DI RICERCA, HA RIGUARDATO PROBLEMI DI AUTOMAZIONE INDUSTRIALE AFFRONTATI CON 
TECNICHE DI INTELLIGENZA ARTIFICIALE (IN PARTICOLARE MACHINE LEARNING), VISIONE ARTIFICIALE E DI 
PATTERN RECOGNITION APPLICATI IN SVARIATI CONTESTI CHE VA DALLA MEDICINA ALL’AUTOMAZIONE 
INDUSTRIALE ALLE TELECOMUNICAZIONI ALLA SICUREZZA.  
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LA PRIMA ATTIVITÀ È STATA AFFRONTATA DURANTE LA TESI DI LAUREA, QUINDI RAFFINATA MEDIANTE UNO 
STAGE PRESSO L’UNIVERSITÀ DEL MASSACHUSETTS, DOVE HA RICOPERTO L’INCARICO DI DOCENZA PER IL 
CORSO DI INTELLIGENZA ARTIFICIALE, E SUCCESSIVAMENTE HA SVOLTO ATTIVITÀ DI RICERCA PRESSO IL 
DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA DELL’INNOVAZIONE DI LECCE CON IL GRUPPO DEL PROF. ANGLANI (TUTOR 
DEL DOTTORATO). 
LA SECONDA ATTIVITÀ È STATA MOTIVO DI COLLABORAZIONE CON L’ISTITUTO PER LO STUDIO DI NUOVI 
MATERIALI PER L’ELETTRONICA (IME-CNR) OGGI ISTITUTO PER LA MICROELETTRONICA E MICROSISTEMI 
(IMM-CNR) DOVE IL SOTTOSCRITTO HA AFFRONTATO PROBLEMI RELATIVI ALLA STABILITÀ DEI SENSORI DI 
GAS MEDIANTE TECNICHE NEURALI, COLLABORANDO CON IL DR. PIETRO SICILIANO CON IL QUALE HA 
PRODOTTO DIVERSI LAVORI SCIENTIFICI INTERNAZIONALI. IL SOTTOSCRITTO È COORDINATORE DEL 
WORKING GROUP “STANDARD HARDWARE AND SOFTWARE INTERFACES” DEL NETWORK EUROPEO NOSE 
RIGUARDANTE LO STUDIO DI INTERFACCE STANDARD PER LA COSTRUZIONE DI SENSORI INTELLIGENTI CON 
CARATTERISTICHE PLUG-AND-PLAY E CALCOLO DISTRIBUITO. È STATO RICERCATORE PRESSO L'ISTITUTO 
NAZIONALE DI OTTICA UOS LECCE DEL CNR FINO AL 2015 DOVE HA COORDINATO UNA COMMESSA DI 
RICERCA "DISPOSITIVI OTTICI E METODOLOGIE ICT PER APPLICAZIONI INDUSTRIALI".  
ATTUALMENTE IN SERVIZIO PRESSO CNR-ISASI SEDE SECONDARIA DI LECCE DOVE È RESPONSABILE 
DELEGATO. SVOLGE ATTIVITÀ DI RICERCA NELL'AMBITO DELLA COMPUTER VISION E PATTERN 
RECOGNITION. E' PROFESSORE INCARICATO DAL 2003 DEI CORSI DI ELABORAZIONE DELLE IMMAGINI E 
TEORIA E TECNICHE DEL RICONOSCIMENTO PRESSO LA FACOLTÀ DI INGEGNERIA DELL'UNIVERSITÀ DEL 
SALENTO. 
NEL 2011 È VINCITORE DEL PREMIO NAZIONALE DELL'INNOVAZIONE WORKING CAPITAL  PNI-CUBE CON IL 
PROGETTO TAGGALO. E' CTO E FONDATORE DELLA SPIN-OFF CNR TAGGALO S.R.L. DAL 2011 È STATO 
MEMBRO DEL GRUPPO DI LAVORO DELLA NATO SET-ET075 “COORDINATED DISTRIBUTED MOBILE 
SENSORS E DEL NATO RTG SET-199 EVALUATING THE EFFECTIVENESS OF COORDINATION METHODS 
FOR DISTRIBUTED MOBILE SENSORS. 
ATTUALMENTE SI OCCUPA DI STUDIARE NUOVE METODOLOGIE DI ANALISI FACCIALE PER LA DETERMINAZIONE 
DI CARATTERISTICHE DI SOFT-BIOMETRICS E HARD BIOMETRICS. IN PARTICOLARE, SONO DI INTERESSE DI 
STUDIO LO SVILUPPO DI NUOVI MODELLI, ANCHE CON METODOLOGIE DI DEEP LEARNING, DI STIMA DEL 
GENERE, ETÀ ED ETNIA DI UN VOLTO, DI NORMALIZZAZIONE DEL VOLTO CON MODELLI 3D E DI 
DETERMINAZIONE DI TRATTI BIOMETRICI DEL VOLTO PER L’IDENTIFICAZIONE E VERIFICA IN CONTESTI DI CHE 
RICHIEDONO CONTROLLI DI SICUREZZA DEI CONFINI E DEI SITI SENSIBILI. IL LABORATORIO DI RICERCA DI 
VISIONE ARTIFICIALE E ROBOTICA CHE IL SOTTOSCRITTO COORDINA, STA SVILUPPANDO TECNICHE DI DEEP 
LEARNING PER LA SICUREZZA E LA SALUTE. HA AVVIATO UN LABORATORIO CONGIUNTO CON PARSEC/RECO 
3.26 NELL’AMBITO DEL RICONOSCIMENTO FACCIALE A CUI SI AFFIANCA LEONARDO FINMECCANICA. ] 

COMPONENTE 
COMMISSIONI DI 

CONCORSO 
PUBBLICO 

 • Presidente Commissione Selezione pubblica per il conferimento di Assegno di Ricerca Bando 
CNR N. ASS/ISASI/002/2016/LE Progetto MUSA Metodologie ubiquitarie di inclusione sociale 
per l’autismo cod VZC4TI4 CUP B38C14002460008 prot. 885 del 11/04/2016 

• Presidente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Ricercatore III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-001-
2016-LE-TD 

• Presidente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Ricercatore III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-002-
2016-LE-TD 

• Componente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Ricercatore III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-001-
2016-ME-TD 

• Componente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Tecnologo III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-002-
2016-ME-TD 

• Componente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
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profile di Tecnologo III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-003-
2016-ME-TD. 

• Componente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Ricercatore III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-004-
2016-ME-TD 

• Componente Commissione per Selezione titoli e colloquio ai sensi dell’art.8 del “Disciplinare 
concernente le assunzioni di personale con contratto di lavoro a tempo determinate” per 
l’assunzione, ai sensi dell’art.23 del DPR 12 febbraio 1991 n.171 di n.1 unità di personale con 
profile di Ricercatore III livello presso ISASI Urt di Messina. Bando di selezione ISASI-005-
2016-ME-TD 

• Presidente Commissione Selezione pubblica per il conferimento di Assegno di Ricerca Bando 
CNR N. ASS/INO/001/2014/LE Progetto PON01_00980 Baitah  

• Presidente Commissione Selezione pubblica per il conferimento di Assegno di Ricerca Bando 
CNR ASS/INO/002/2012/LE Progetto PON01_00980 prot. INO 46/2012 del 13/3/2012 

• ing. Ivan De Michele Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM0014 del 18/12/2006 
Progetto TepsDown: Integrazione processi Terapeutici Psico-Socio-Sanitari per tutela bambini 
Down e loro famiglie - TePS-Down finanziato dal Ministero della Salute e dalla Regione Puglia 
nell’ambito della ricerca finalizzata ex artt 12 e 12 bis D.Lgs 502/92 e successive modifiche. 
2006 CNR IMM prot. 354 del 2/10/2006. 

• Ing. Leonardo My Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM005 del 16/7/2003 Progetto 
[FIRB 2003-2006 RBNE019TMF: Microtecnologie per la Telepresenza Immersiva Virtuale  

• ing. Alessandro Leone  Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM003 del 16/4/2003 
Progetto PON MERMEC - Gestione della sicurezza nella circolazione ferroviaria: metodologia 
e tecniche innovative per il monitoraggio e la diagnostica delle linee e dei rotabili 2003-2006. 
Prot. Miur 12853 

• ing. Francesco Buccolieri  Assegno di Ricerca di cui al Bando IMM003 del 23/2/2004 Progetto 
FIRB 2003-2006 RBNE019TMF: Microtecnologie per la Telepresenza Immersiva Virtuale 
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TUTOR DI ASSEGNI, 
CONTRATTI DI RICERCA 

E DOTTORATO. 

  
• Tutor interno: ing. Dario Cazzato Dottorato in Ingegneria dell’Informazione Facoltà di 

Ingegneria Università del Salento 2013-2016. Tesi in ambito di stima dello sguardo 
mediante lo sviluppo di dispositivi low cost e calibration free 

• Tutor interno: ing. Pierluigi Carcagnì Dottorato in Ingegneria dell’Informazione Facoltà di 
Ingegneria Università del Salento 2012-2015. Tesi in ambito di caratterizzazione di volti 
per la stima dell’età, genere e etnia. dal 01-01-2012 al 01-01-2015  

• Tutor interno: ing. Francesco Adamo, XXIX Ciclo di Dottorato in Ingegneria dei Sistemi 
Complessi, Università del Salento Tema: Tracking visuale per applicazioni UAV dal 25-
02-2014 a 2017 

• Dott.ssa Giuseppa Sciortino Presidente Commissione Assegno di Ricerca Bando CNR 
N. ASS/ISASI/002/2016/LE Progetto MUSA Metodologie ubiquitarie di inclusione sociale 
per l’autismo cod VZC4TI4 CUP B38C14002460008 prot. 653 del 18/03/2016 
Attività: Analisi di immagini nel contesto dell’interazione visuale con soggetti fragili.  

• Ing. Marco Del Coco: Assegno di Ricerca Bando CNR N. ASS/INO/001/2014/LE 
Progetto PON01_00980 Baitah 2012-2014 dal 19 febbraio 2014 a 2017. Prot 555 
21/1/2014 Attività: Studio di nuovi modelli computazionali per la rilevazione automatica 
di oggetti di interesse e predizione di moto in contesto di sorveglianza. 

• ing. Dario Cazzato Assegno di Ricerca di cui al bando CNR ASS/INO/002/2012/LE 
Progetto PON01_00980 Baitah 2012-2013.  Prot. INO 3496 del 11/4/2012 

• ing Tommaso De Marco Assegno di Ricerca di cui al bando CNR ASS/INO/002/2012/LE 
Progetto PON01_00980 Baitah 2012-2014 

• ing. Ivan De Michele Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM0014 del 18/12/2006 
Progetto TepsDown: Integrazione processi Terapeutici Psico-Socio-Sanitari per tutela 
bambini Down e loro famiglie - TePS-Down finanziato dal Ministero della Salute e dalla 
Regione Puglia nell’ambito della ricerca finalizzata ex artt 12 e 12 bis D.Lgs 502/92 e 
successive modifiche. 2006 CNR IMM prot. 354 del 2/10/2006. 

• Ing. Leonardo My Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM005 del 16/7/2003 
Progetto [FIRB 2003-2006 RBNE019TMF: Microtecnologie per la Telepresenza 
Immersiva Virtuale  

• ing. Alessandro Leone  Assegno di Ricerca di cui al Bando CNR IMM003 del 16/4/2003 
Progetto PON MERMEC - Gestione della sicurezza nella circolazione ferroviaria: 
metodologia e tecniche innovative per il monitoraggio e la diagnostica delle linee e dei 
rotabili 2003-2006. Prot. Miur 12853 

• ing. Francesco Buccolieri  Assegno di Ricerca di cui al Bando IMM003 del 23/2/2004 
Progetto FIRB 2003-2006 RBNE019TMF: Microtecnologie per la Telepresenza 
Immersiva Virtuale 

• Commissione di Dottorato in ENGENHARIA ELÉTRICA E DE COMPUTAÇÃO 
Università Federal Rio Grande do Norte IGOR GADELHA PEREIRA 2019 

• Assegno di ricerca Ing. Riccardo Contino, BANDO DI SELEZIONE N. ISASI-002-2020-
LE Prot. n.630 del 02/04/2020 
 

 
 

BREVETTI  • Distante C, Carcagnì P, Nestola L., Methods and system for monitoring the displaying 
of video contents PCT/IT2012/000377, IPN WO 2014/091505 A1 

• Distante C, Carcagnì P, Nestola L., “Metodo e sistema per il monitoraggio della 
visualizzazione di contenuti video" RM2014R001415 
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TESI DI LAUREA 
DI CUI RELATORE 

IN QUALITÀ DI 
DOCENTE DEI 

CORSI DI IMAGE 
PROCESSING E 

PATTERN 
RECOGNITION 

FACOLTÀ DI 
INGEGNERIA 

UNIVERSITÀ DEL 
SALENTO 

 • Alessandro Strazzeri – Controllo di Qualità di un Filament Winding mediante l’utilizzo di un 
sistema di Visione, Facoltà di Ingegneria, Università di Lecce, 19 Dicembre 2000. 

• Marco Leo – Analisi delle risposte di un Naso Elettronico mediante trasformata Wavelet e Reti 
Neurali, Facoltà di Ingegneria, Università di Lecce, 19 Aprile 2001. 

• Marco Rizzello –Architettura software per un sistema distribuito di sensori: applicazione al 
monitoraggio ambientale con un “naso elettronico”, Facoltà di Ingegneria, Università di Lecce, 
10 Luglio 2001. 

• Pasquale Palamà – Sistema intelligente per il recupero delle immagini basato sul contenuto 
mediante approccio neurale auto-organizzante, Ingegneria Informatica Università di Lecce, 
2002. 

• Francesco Buccolieri - Sistema di videosorveglianza per la rilevazione delle intrusioni. 
Ingegneria Informatica Università del Salento 2003 

• Simone Mazzei – Calibrazione e ricostruzione tridimensionale per un sistema di monitoraggio 
sottomarino, Ingegneria Informatica Università di Lecce 2004 

• Stefano Rocca – Un sistema di riconoscimento automatico di aree tematiche per immagini 
telerilevate, Ingegneria Informatica Università di Lecce 2004 

• Fabrizio Mariano – Localizzazione di un veicolo sottomarino tramite fusione sensoriale di 
visione e profondimetro, Ingegneria dell’Automazione Università di Lecce, 2004 

• Giovanna Melcarne – Localizzazione in 3D di un oggetto sferico tramite visione artificiale, 
Ingegneria dell’Automazione Università di Lecce, 2004 

• Angela D’Introno - Ricomposizione elettronica di affreschi mediante l’analisi della tessitura 
partendo da frammenti, Ingegneria Informatica Università di Lecce, Aprile 2005 

• Ivan Gentile - Localizzazione dei volti in video sequenze mediante l’analisi della tessitura, 
luglio Ingegneria Informatica Università di Lecce 2005 

• Marco De Bernart – Un sistema automatico per il conteggio di alberi di ulivo da immagini 
telerilevate, Ingegneria Informatica Università di Lecce Febbraio 2006 

• Giovanni Diraco – Ricostruzione tridimensionale di un fondale marino con tecniche di visione 
stereoscopia, Ingegneria Informatica Università di Lecce 2006 

• Ruggero Mark - Tecniche di elaborazione dell’immagine per l’analisi statistica di immagini 
SEM/TEM Ingegneria Informatica Università di Lecce 2006 

• Angela Mastrolia – Sistema Automatico per la Mosaicatura di Immagini Sottomarine 
Ingegneria Informatica Università del Salento 2006.  

• Ivan De Michele – Sistema automatico di localizzazione dei vasi sanguigni, Ingegneria 
Informatica Università di Lecce 2006 

• Raffaele Morì - Tecniche di pursuit finalizzate alla compressione di sequenze video. 
Ingegneria Informatica Università del Salento 2007 

• Maurizio Grasso - Monitoraggio automatico del traffico stradale  mediante tecniche di visione 
artificiale. Ingegneria Informatica Università del Salento 

• Gianluca Strada - :  Sistema automatico di imaging per l’analisi dinamica di sonde molecolari. 
Ingegneria Informatica Università del Salento 2007 

• Eugenio Cuppone - Realizzazione di un sistema biometrico basato sul riconoscimento 
dell’Iride. Ingegneria Informatica Università del Salento 2008 

• Paolo Maggio: Sviluppo di un sistema di visual tracking basato su tecnologia RIM, Laurea in 
Informatica Università di Bari 2009 

• Vincenzo Falconieri – Eye Tracker trajectories analysis in sport video applications, Ingegneria 
delle Telecomunicazioni, Università del Salento. In collaborazione con Prof. A. Cavallaro 
Queen Mary University of London. 2010. 

• Marco Del Coco: Rilevazione e Tracking da sequenze video mediante tecniche di visione 
artificiale per applicazioni di videosorveglianza. Ingegneria delle Telecomunicazioni, Laurea 
Specialistica Università del Salento, 2010 

• Michele Branca Rivelazione e Tracking da sequenze video mediante tecniche di visione 
artificiale per il monitoraggio del traffico stradale. Ingegneria delle Telecomunicazioni, Laurea 
Specialistica Università del Salento, 2010  

• Stefano Pino – Sistemi di inseguimento automatico di sequenze video basato sull’apparenza 
per applicazioni di realtà aumentata Ingegneria Informatica Università del Salento 2011 

• Fabrizio Perrone - Un sistema di riconoscimento di volti sospetti mediante metodologie 
neurali, Ingegneria Informatica Università del Salento 19 Aprile 2017 

• Emanuele Trono, Biometrics on the move, 13 Ottobre 2017 
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• Vincenzo Renna, Effect of a balanced training dataset in handwritten character recognition 
using a convolutional neural network, 9 Aprile 2018 

• Angelo Quarta, VISUAL MONITORING SYSTEM FOR COASTAL EROSION, 9 Aprile 2018 
• Andrea Cuna, Automatic classification of skin diseases using deep convolutional neural 

networks from dermoscopic images 10 Ottobre 2018 
• Federico De Luca, Convolutional Neural Networks for object recognition and segmentation of 

aluminium profiles, 10 Ottobre 2018 
• Filieri Francesco - Boat re-identification in videosurveillance applications, 22 luglio 

2019 
• Riccardo Contino, Passenger-crowd attendance estimation on subway cars using a 

Convolutional Neural Network, febbraio 2020 
• Christian Libetta, Deep learning methodologies for suitcase detection and re-identification 
• in airport context, febbraio 2020 
• Buccoliero Francesco Otello - A Deep Learning-Based Approach for Vehicle Re-

Identification 21 maggio 2020 
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PUBBLICAZIONI 
NAZIONALI 

 

 C. Distante, P. Siciliano, Con il naso elettronico cibi più sicuri. Villaggio Globale, trimestrale di 
ecolgia Mario Adda Editore Anno III n.10 Giugno 2000, ISBN 978-88-909107-4-6 
. 
 

REFEREE DELLE 
SEGUENTI 

RIVISTE 
INTERNAZIONALI 

 

 • IEEE Sensors Journal. 
• Sensors and Actuators B: Chemical, Elsevier. 
• IEEE Transactions on Circuits and Systems II: Analog and Digital Signal Processing 
• Journal of Robotics and Autonomous Systems (Elsevier) 
• Journal of the Brazilian Computer Society 
• Computer Vision and Image Understanding (Elsevier) 
• Information Sciences Elsevier 
• Machine Vision and Applications (Elsevier) 
• Optics Letters 
• MDPI Sensors 
• Optics and Lasers in Engineering Springer 
• MDPI Journal of Imaging 
• MDPI Information 
• MDPI Mathematics 
• MDPI Electronics 
• Optics Letters OSA 
• Optics Express OSA 
• Artificial Intelligence Review Springer 
• Chaos, Solitons & Fractals Elsevier 
• Pattern Recognition Elsevier 
• Pattern Recognition Letters Elsevier 
• IFAC journal Automatica Elsevier 
 

MEMBRO 
PROGRAM 

COMMITTEE  
 

 • 15th Symposium on Computer Graphics and Image Processing  7-10 October 2002 Fortaleza, 
Brasil. Comunicazioni di affidamento incarico avvenute a mezzo email da Luiz Marcos Gonçalves 
(Unicamp) 

• 16th Symposium on Computer Graphics and Image Processing  12-15 October 2003 Sao Carlos - 
SP, Brasil.  Comunicazioni di affidamento incarico avvenute a mezzo email da Luiz Marcos 
Gonçalves (Unicamp) 

• Program committee member Conferenza ISOEN (International Symposium on Olfaction and 
Electronic Nose), 2004, Comunicazioni di affidamento incarico avvenute a mezzo email. 

• Program committee member Conferenza ISOEN (International Symposium on Olfaction and 
Electronic Nose), 2005, Comunicazioni di affidamento incarico avvenute a mezzo email. 

• Program committee AISEM 2006, Associazione Italiana Sensori e Microsistemi.  Comunicazioni di 
affidamento incarico avvenute a mezzo email. 

• Dal 2006 è membro del Program committee della conferenza Prime International Conference on 
Ph.D. Research in Microelectronics and Electronics, nell'ambito del topic visual signal processing. 
Comunicazioni di affidamento incarico avvenute a mezzo email. 

• Imaging Systems and Applications (IS) Optical Society of America 2015, Comunicazioni di 
affidamento incarico avvenute a mezzo email. 

• Membro IPC della conferenza internazionale IAV 2016 - 9th IFAC Symposium on Intelligent 
Autonomous Vehicles in Leipzig, Germany dal 29-06-2016 al 01-07-2016  

• Membro Program Committee ACIVS 2015 Advanced Concepts for Intelligent Vision Systems 
Museo Diocesano, Catania, Italy on Oct. 26-29, 2015. 

• Program Committee Member IAV 2016 - 9th IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles  
• IEEE/CvF CVPR Computer Vision and Pattern Recognition 2017, Comunicazioni di affidamento 

incarico avvenute a mezzo email, 8/2/2017. 
• Program committee member ICIAP 2017, Int. conference on Image Analysis and Processing, 

comunicazione avvenuta a mezzo email 8/5/2017 
• IEEE/CvF ICCV Int. Conference on Computer Vision ICCV2017, Comunicazioni di affidamento 

incarico avvenute a mezzo email. 12/5/2017 
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• Program committee member IEEE AVSS 2017, advanced video and signal based surveillance 
• Membro del comitato esecutivo della conferenza Fotonica2018 
• Technical committee member International School on Computational Microscopy 2017, 5-8 Sept. 

Amalfi Italy 
• Program Committee member of The 11th Italian Workshop on Artificial Intelligence for Cultural 

Heritage, in conjunction with Conferenza Internazionale dell'Associazione Italiana per l'Intelligenza 
Artificiale (AI*IA)  

• CVPR Computer Vision and Pattern Recognition 2018, Comunicazioni di affidamento incarico 
avvenute a mezzo email. 

• Program Committee 9th IEEE International Conference on Big Knowledge  
November 17-18, 2018  http://icbk2018.bigke.org 

• Program Committee The Third International Conference on Applications and Systems of Visual 
Paradigms VISUAL 2018 June 24, 2018 to June 28, 2018 - Venice, Italy 

• Program committe member 13th International Symposium on Computer Vision Luxor Resort and 
Casino, Las Vegas November 19-21, 20 2018 ISVC2018 http://www.isvc.net  

• Membro IPC della conferenza internazionale IAV 2019 - 10th IFAC Symposium on Intelligent 
Autonomous Vehicles in Gdansk, Poland dal 3-07-2019 al 05-07-2019  

• CVPR Computer Vision and Pattern Recognition 2019, Comunicazioni di affidamento incarico 
avvenute a mezzo email. 

• IPC Multimodal Sensing and Artificial Intelligence: Technologies and Applications, SPIE Optical 
metrology Munich Germany 24-27 June 2019 

• TPC 14th International Symposium on Visual Computing October 7-9, 2019 Lake Tahoe Nevada 
USA 

• IEEE ICBK’19 International Conference on Big Knowledge, November 10-11, 2019 in Beijing 
• IEEE CVPR Computer Vision and Pattern Recognition 2020, Comunicazioni di affidamento 

incarico avvenute a mezzo email. 
• IEEE ECCV European Conference on Computer Vision 2020 
• IEEE WACV Winter Conference on Applications of Computer Vision dal 2020 
• Program committee AAAI 2020, email ricevuta il 31 agosto 2019 
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EDITOR DI LIBRI 
INTERNAZIONALI 

 

 1. Paolo Spagnolo, Pier Luigi Mazzeo, Cosimo Distante, Human Behavior Understanding in 
Networked Sensing - Theory and Applications of Networks of Sensors, Springer 2014, ISBN: 
978-3-319-10806-3 (Print) 978-3-319-10807-0 (Online) 

2. Cosimo Distante, Sebastiano Battiato, Andrea Cavallaro, Video Analytics for Audience 
Measurement, Springer LNCS 2014 ISBN: 978-3-319-12810-8 (Print) 978-3-319-12811-5 
(Online) 

3. , Wilfried Philips, Dan Popescu, Paul ScheundersTalon, Cosimo Distante-Jacques Blanc , 
Conference, ACIVS 17th International Advanced Concepts for Intelligent Vision Systems: 

27, 2016, Proceedings-2016, Lecce, Italy, October 24 , LNCS 10016, Springer 2016, ISBN 978-
3-319-48679-6 DOI 10.1007/978-3-319-48680-2 

4. Sebastiano Battiato, Andrea Cavallaro , Cosimo Distante, Kamal Nasrollahi, Gang Hua, Thomas B. 
Moeslund, Qiang Ji, Rensselaer, Video Analytics for face, face expression recognition and 
audience measurement, Springer LNCS Vol 10165, 2017 DOI 10.1007/978-3-319-56687-0, 
ISBN 978-3-319-56686-3 
 

MONOGRAFIE 
 

 1. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Visione Computazionale Vol I: dall’energia all’immagine, 
giugno 2018, Aracne, ISBN 8825515286 

2. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Visione Computazionale Vol II: dall’immagine ai simboli, 
giugno 2018, Aracne, ISBN 8825515332 

3. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Visione Computazionale Vol III: dai simboli agli oggetti, 
Luglio 2018, Aracne, ISBN 8825516479 

4. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Handbook of Image Processing and Computer Vision 
Volume I: from Energy to Image, 2020, Springer International Publishing 

5. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Handbook of Image Processing and Computer Vision 
Volume II: from Image to Pattern, 2020, Springer International Publishing 

6. Arcangelo Distante, Cosimo Distante, Handbook of Image Processing and Computer Vision 
Volume III: from Pattern to Object, 2020, Springer International Publishing 

 
CONTRIBUTO IN 

LIBRI 
INTERNAZIONALI 

 

 1. Leone, G. Diraco, C. Distante: A Stereo Vision Framework for 3-D Underwater Mosaicking, Stereo 
vision, I-TECH Education and Publishing, 2008 ISBN: 978-953-7619-22-0 Citazioni 5 

2. C. Distante, G. Diraco, A. Leone, "Active Range Imaging Dataset for Indoor Surveillance", Annals 
of the BMVA Vol. 2010, No. 3, pp. 1-16, 2010 Citazioni 8 

3. M. Grassi, A. Lombardi, G. Rescio, P. Malcovati, A. Leone, G. Diraco, C. Distante, P. Siciliano, M. 
Malfatti, L. Gonzo, V. Libal, J. Huang and G. Potamianos, "A Multisensor System for High 
Reliability People Fall Detection in Home Environment", in P. Malcovati, A. Baschirotto, A. 
D'Amico and C. Di Natale, ed., Sensors and Microsystems, Springer, Dordrecht, The Netherlands, 
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